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SUBTTRONIC GSPT DESCRIPCION GENERAL

SUBTRORIC GSPT es un Relé digital para Proteccién de Bombas Sumergibles que supervisa constantemente la Corriente del Motor y
los principales parametros eléctricos tales como Voltaje, Frecuencia, Factor de potencia, Potencia real, Potencia aparente y Consumo de energia,
dando la protecciéon mas confiable contra Sobrecargas, Falla de fase, Fase invertida, Pérdida de fase, Desbalances, Sobre temperatura, Arranques excesivos.
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ALERTA: Solamente personal técnico calificado con
conocimientos sobre relés de sobrecarga y de la maquinaria
a proteger, deberia realizar la instalacién, arranque y
mantenimiento del sistema. Hacer caso omiso podria resultar
en lesiones a personas y/o dafios a los equipos conectados.

ALERTA: Este producto puede activar el contactor y hacer
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AVISO: Este producto ha sido disefiado para Ambiente Industrial
Severo. De ser utilizado en Ambiente Residencial el usuario
podria requerir algunas medidas en caso de que note algiin ruido
eléctrico inesperado en artefactos domésticos.

ALERTA: Errores en la conexion o la aplicacién en ambientes

fuera de los limites especificados del SUBTRORIC GSPT,
pueden resultar en un mal funcionamiento, o dafios en sus
componentes.

A que arranque el motor de forma automatica. El usuario debe
tomar las precauciones para evitar cualquier riesgo o dafio.

GSPT PARTES Y PIEZAS

PARTES ENSAMBLAJE

I. Frontal Insertable (Flush Mounting) %.

2. Ranura Lateral para insercion de Frontal.
3. Gancho Sujetador para Frontal.

4. Sujetador Insertable para montaje
Superficie Plana.

Gancho de Retencion para montaje en
Riel Simétrico.

Ranura posterior para montaje en riel simétrico
Sensor Temperatura Terminal PT100.
Terminal Entrada Voltaje L1 L2 L3.

. Terminal Relé de Control.

10. Terminal Entrada para CT incorporado.

PARTES GENERALES Y
PARTES DE CONTROL

I'l1. Caja CT Desmontable.

12. Riel Guia de la Caja CT

13. Pantalla Cristal Liquido (LCD).

14. GIO PORT.

15. Boton Pulsador de Arranque (REARME).

16. Botones Pulsadores de AJUSTES (Up & Down).

17. Boton Pulsador de SELECCION.

18. Indicador Luminoso LED de ESTADO
(ENCENDIDO: conectado; INTERMITENTE: -durante
desconexion, -temporizado, -relé puenteado).

19. Indicador Luminoso LED de FALLA (ENCENDIDO:
durante una Falla o el Enfriamiento de proteccién

VISTA POSTERIOR

L4

OV ®No

Partes N° |, 2 y 3 corresponden al montaje tipo Flush Mounting.

Partes N° 4 corresponden al montaje sobre Superficie Plana. térmica)'
Partes N° 5 corresponden al montaje sobre Riel Simétrico DIN. * Accesorio se vende por separado
GSPT ENSAMBLE DE CAJA DESMONTABLE DE CT's
AVISO: Cada SUBTRORIE GSPT y su correspondiente 3.1 Instrucciones de ensamblaje Caja CT’s con SUBTRONIC GSPT
Caja CT's estan calibrados entre i e identificados con el mismo a) Con uso de Destornillador, hale 2mm hacia afuera los ganchos de retencion
Serial de Fabricacion. Verificar antes del montaje que coincida lcolocados en la Partj |?ost|e’rior del SUBTIW@MU@I RG'IC’(F;T Iauelgo(i:n§erdte
a ost a cople co a

el Serial de Fabricacién del SUBTIRORNIC GSPT con el de Ca_lr_' an;;;ﬁ jeﬁg?]:ar:a E;taa:ﬁiﬁ:ﬁgﬁri); n el el dia ce fa taja de

Caja de CT's. De no tomarse en cuenta esta medida el Error
de Medicién podria ser mayor a lo especificado.
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b) Deslice hacia la izquierda el SUBTIRORNIC GSPT sobre el riel guia de
la Caja de CT hasta que haga Click, tal como se muestra en la figura:

c) Inserte ambos terminales de entrada para CT que conectan al
SUBTTRORIIGC GSPT con la Caja de CT's.

3.2 Instrucciones para Desmontaje del SUBTIRORNIC GSPT y Caja de CT.
a) Desconecte ambos terminales

SUBTRONIG GSPT con la Caja de CT y luego usando un destornillador,
hale 2 mm aprox. los dos ganchos de retencién para montaje riel simétrico
DIN a fin de liberar el acople de ambas partes (Ver figura):

de entrada que conectan al

b) Deslice hacia la derecha el rel¢ SUBTIRORTIC GSPT sobre el riel guia
de la Caja de CT.

c) Hale hacia arriba el SUBTIRORNIC GSPT para desacoplarlo de la Caja
de CT's.

B
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SUBTRONIC GSPT MONTAJE SOBRE RIEL SIMETRICO DIN

A\

4.1 Instrucciones para Montaje Mecanico SIN Caja de CT's
a) Coloque el SUBTIROWNIC GSPT en posicién inclinada enganchando la
ranura posterior con el riel, luego empuje presionando el
SUBTRORIIG GSPT hasta que haga CLICK, tal como se muestra en la
figura.

PRECAUCION: SUBTRRORNIC GSPT debe ser instalado
en lugar accesible, libre de polvo, sucio, humedad y vibraciones. Que tenga
suficiente espacio para la circulacion de aire alrededor de su cubierta y
facil acceso a los controles de operacion. SOLO DE USO INTERIOR.

DIN Riel —~

4.2 Instrucciones para Montaje Mecanico CON Caja CT's
a) Después de seguir los pasos del punto 3.1, coloque el conjunto
SUBTIRONIG GSPT - Caja de CT en posicion inclinada enganchando
la ranura posterior de ésta Ultima con el riel, luego empuje presionando el
conjunto SUBTIRONIGC GSP-Caja de CT hasta que haga CLICK, tal como
se muestra en la figura.

DIN Riel

SUBTROWIG GSPT MONTAJE SOBRE SUPERFICIE PLANA

5.1 Instrucciones para Montaje Mecanico SIN Caja de CT's
a) Saque los cuatro (4) sujetadores insertables localizados en la parte posterior
del SUBTIRONIGC GSPT. Luego, tal como se muestra en la figura, inserte
dichos sujetadores dentro de las cuatro ranuras verticales de la parte posterior

del SUBTRONMIE GSPT. !

b) Coloque SUBTIRGNIC GSPT sobre la' superficie plana del panel y
fijelo usando tornillos 3/16” x /2” empleando un destornillador adecuado.

Recomendacion para Montaje sobre Superficie Plana:
Haga cuatro (4) agujeros (5/32”) sobre la Supeficie del Panel antes de
instalar el SUBTIRONIG GSPT. Ver Guia sobre Superficie Plana
mostrada en el punto 7.2( SUBTIR@WNIGC GSPT Dimensiones Generales
sin Caja CT Desmontable).



5.2 Instrucciones para Montaje Mecanico CON Caja CT'’s

a) Después de seguir los pasos del punto 3.1, saque los cuatro (4) sujetadores
insertables localizados en la parte posterior de la Caja de CT. Luego inserte
dichos sujetadores dentro de las cuatro ranuras verticales de la parte posterior
de la Caja CT del SUBTRORNIC GSPT.

b) Coloque el conjunto SUBTRONIC GSPT-Caja €T sobre la superficie
plana del panel y fijelo usando tornillos 3/16” x /2” empleando un destornillador
adecuado.

Recomendacion para Montaje sobre Superficie Plana:
Haga cuatro (4) agujeros (5/32”) sobre la Supeficie del Panel antes de
instalar el SUBTIR@WNIC GSPT. Ver Guia sobre Superficie Plana
mostrada en el punto 7.1 (SUBTIR@NIC GSPT Dimensiones Generales
con Caja CT Desmontable).

SUBTRCNIG GSPT MONTAJE EMPOTRABLE EN
PANEL (FLUSH MOUNTING)

PRECAUCION: Para la opcién de Flush Mounting, la Caja de
CT's Desmontable debera ser separada fisicamente del
A SUBTROLIG GSPT e instalada en el fondo interior del
panel . La longitud maxima del cableado interno entre ambas

partes sera de 2 metros.
6.1 Instrucciones para Montaje Mecanico

ATENCION : Antes de iniciar con el Montaje tipo Empotrable
en Panel (Flush Mounting) del SUBTIRONIG GSPT, siga
primero los pasos del Desmontaje de la Caja CT indicada en
el punto 3.2.

a) Realice el corte de la superficie del panel de acuerdo a la forma y dimensiones
de la figura que se muestra a continuacién:

‘ 181,8 mm ‘

Tolerancia; +/- 2mm

L— 64,5 mm—l

b) Inserte el Frontal Insertable del SUBTIRONIG GSPT dentro del corte
del panel, desde el lado externo del mismo, como se muestra en la figura.
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c) Desplace el SUBTIRONIC GSPT desde la parte posterior del tablero
hacia el corte hecho sobre el panel, insertando el frontal en las ranuras

laterales del SUBTIROWNIG GSPT hasta que haga Click ,tal como se
muestra en la figura.

d) Inserte ambos Ganchos Sujetadores para fijar el SUBTRONIC GSPT
hasta que haga Click sobre el frontal, tal como se muestra en la figura.

e) Conectar el Terminal de Entrada de CT’s del SUBTIRORIC GSPT con
el respectivo terminal de la Caja Desmontable de CT's.

Cableado <
Interno

Recuerde Verificar: que el Serial de Fabricacion del SUBTIRONIC GSPT
coincida con el de la Caja CT's.

SUBTRORNICG GSPT DIMENSIONES GENERALES
194.5 mm

— Uy
| 718
I e o D ' DG | R o i |
| | 90 mm Q
175 mm 106.8 mm

7.1 Guia para Superficie Plana con Caja de CT
@5/32”

- @ D)

152mm




7.2 Guia para Superficie Plana SIN Caja de CT
@5/32”

SUBTRONIC GSPT DIAGRAMA DE CONEXION

PELIGRO: Desconecte el suministro de energia antes de
instalar el SUBTIRONIG GSPT. Hacer caso omiso puede
resultar en lesiones severas incluso la muerte.

PRECAUCION: Verifique que el modeloSUBTIRORNICGSPT.
seleccionado para instalar corresponda con el voltaje nominal
de linea y rango de corriente del motor.

8.1 Diagrama Basico de Instalacién
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8.2 Designacion de Terminales

TERMINAL DESCRIPCION
BI Entrada Voltaje LI (Fase R).
B3 Entrada Voltaje L2 (Fase S).
B5 Entrada Voltaje L3 (Fase T).
B6 Contacto para Relé Control.
B8 Contacto para Relé Control (comun).
BI0 Contacto para Relé Control.
Blé Entrada CT-A.
BI17 Entrada CT-B.
BI8 Entrada CT-C.
B19-B20 (Comuin Secundario Transformador de
Corriente) CT-D.
A8-A9-A10 PT100 (Terminal A-B-B Sensor).

Recomendaciones para Cableado:

o Evite apretar excesivamente los tornillos M 2.5 en los terminales durante
la conexion. Torque max: 4.5 Ib-in (5.18 kgf-cm).

e Pelar los aislantes de los cables a conectar entre 7 a 8 mm.

e Usar cables para Terminales entre AWGI8 y AWG [2.

e El maximo tamaro de los cables del motor a pasar por los orificios de
la Caja de CT Desmontable sera de: AWG 0 (18mm).

e Siempre pase los tres cables de fuerza por los tres (3) agujeros de la
caja de CT’s antes de su conexion a los terminales del motor. Dejar un
orificio sin cablear ocasionara falsas lecturas de desbalance.

e Conecte los terminales de Voltaje de Entrada LI L2 L3 antes del Contactor
y su respectivo circuito de arranque. (Ver Diagrama Basico de Conexion).

SUBTRONIC GSPT OPERACION

SUBTIRONIG GSPT constantemente supervisa valores de corriente
del motor y parametros de voltaje, frecuencia y potencia de la red. Cuando
alguna condicién de falla dafiina ocurre, su salida se desactiva, manteniendose
asi hasta que la falla desaparezca, las condiciones del sistema se hayan
reestablecido y el motor se haya enfriado. Dispone de un temporizador a la
Conexion (Arranque) y de un temporizador a la Desconexién por presencia
de Falla, los cuales estan incorporados al SUBTIRONIC GSPT para
prevenir falsos disparos debido a las rapidas y eventuales fluctuaciones de la
red.

Dependiendo de la programacion ajustada por el usuario
SUBTRONIG GSPT incrementa proteccién para Bombas Sumergibles:

Limita la cantidad de arranques permitidos, por hora de servicio, segun la
capacidad del motor en HP. Protege continuamente contra eventos de Rotor
Bloqueado acelerado. Proporciona temporizado ajustable de Conexién,
después de Sobrecarga. Adapta automaticamente los extremos permitidos
de Sobrevoltaje y Bajo voltaje, seglin voltaje nominal de alimentacion.

Un mismo modelo opera con diferentes voltajes nominales:
200,208,220,230,240,400,420,440,460,480 VAC

SUBTIRELIG GSPT consta de una Pantalla de Cristal Liquido (LCD)
para indicar el estado de salida y de falla de parametros tales como corriente,
voltaje, desbalance, frecuencia, potencia, factor de potencia y consumo de
energia, entre otros. Tambien esta provisto de cuatro (4) botones pulsadores
(uno de REARME, dos de AJUSTE y uno de SELECCION) para ajustes de
parametros eléctricos de operacién y proteccién. Ademas de estas ventajas,
el SUBTRONIG GSPT también est4 provisto de puerto de comunicaciones
para lectura de datos por medio de sistemas computarizados (GIO PORT,
Protocolo MODBUS RTU).



GSPT AJUSTES DE PANTALLA
10.1 Guia rapida de programacién para GSPT

.

7.1
P! V NOMINAL 480V
BAJO VOLT. 180V
SOBRE VOLT. 242V
DESBALANCE 10%
FRECUENCIA 60HZ
V| Fs 10%
TC MIN. OFF 107
™ 307
1.1 Desconectado por MODBUS 0 Pantalla de Inicio e 6007
220 220 200 7% | g Generacion EXIT
OFF MODBUS de Tecnols
1.2 Desconectado bajo Modo MANUAL 72
220 220 200 7% I NOMINAL 100a
0.1 Pantalla de | d
OFF MANUAL Rl e SOBRECARGA 20%
1.3 Desconectado por 3ra Falla Gsp MV 480V 1E0A TC SOBRECAR. 107 L2l
2007 vi.09 ES SUBCARGA No P> SUBCARGA In 408
220 220 200 7% 4 cal v | 3ra FALLA OFF NO TD SUBCARGA 600"
OFF 3ra FALLA % CLAVE INCORRECTA ARRANQUES/h YES TC SUBCARGA To7
14 Tem doanc o (1) @ | Pantalla Principal . : - XXXXX SALIR SALIR
.4 Temporizado a la Conexion (TC) iz V23 v31' VUB
220 220 200 7% 200 7% A
™© 15" < < . 7.3
< 40 20°c -
1.5 TC por Subcarga 11 12 13 TEMP (] HORA 13:50 MAX. ARRANQUES/h
220 220 200 INGRESE CLAVE FECHA 31/07/03 Sph = 12
vc TC 10’ @ oooo
. '
mvpme—— N RN 0 VU Bttt ' 7.4
1.6 Tiempo entre arranque @ 2 Medicion KW-KVAPFKWH
B IS MODO DE REARME
220 220 200 7% ,
VN OFF TC 407 < 110.0 kVA  100.0KM v AUTO MANUAL
_ 0.95 PF 290000kWh
1.7 Aranque hora 7 Menu Principal de Ajustes
220 220 200 7% AJUSTE VOLTAJE
Sph TC 107 an @ 3 Historico de Fallas AJUSTE CORRIENTE INGRESE CLAVE VERIFICAR CLAVE
AJUSTE RELOJ — 0000 o0t ’
1.8 Bajo Voltaje (UV) 19 17/05 . MODO DE REARME
00 220 280 20007 UV 100V V12 1 | cavero DE Ccrave
oV 100V V12 v |- DIRECCION MODBUS
AJUSTE TEMP.
1.9 Sobre Voltaje (OV) @ BORRAR HISTORICO DIRECCION MODBUS
0 220 250 4 Contador Hrs. del Motor REINICIAR EQUIPO —
oV 280V V31 < 31/07/03 14:34 SALIR
TOTAL HRS 000025
1.10 Desbalance de Voltaje (VUB)
9.1 ST
220 220 200  10% .
YUB 108 < CLAVE INCORRECTA 55°C
_ @ 5 Temperatura del Motor. @ XXXXX 120°C
11 Variacién de Frecuencia (Fs) Frecuenciay Modo REARME
220 220 200 7% 60.0 HZ AUTO
<4 B 5% oc
n FS 63.6H2 CUB 5% ™ 20°c
K} 63.6 9 7.8
g 112 Perdida de Fase (VSP) | INGRESE CLAVE BORRANDO. . .
° 120 100 200 7% g 0000
1 VSP L2 <
I 7.9
g 1.13 Fase Invertida (PR) |
= RECOBRAR VALORES
220 220 200 7%
8 FASE INVERTIDA < | 8 A 4 DE FABRICA SI / NO
5 ' Lo o DESEA FORZAR EL
. " RRRANQUE?  YES / NO
o 14 Porcente (%) de Calor Acumulado @ Configuracién de Botones Pulsadores 7.9.1

220 220 200

CALOR 50.4%

7%

START ; ADJUST; SELECT

@ Funciones Especiales del Teclado

1.15 Sobrecalentamiento

220

220

Para activar la ventana de ajuste, presionar la combinacion Up&Down.
Si el producto esta protegido, se debe introducir la clave correspondiente,
en caso contrario se mostrara directamente el meni de ajuste.

1.16 Temperatura Méxima
220 220 200 7%

oT 60°C <
117 Relé Devrindo Para mostrar la pantalla de inicio del producto, presionar la combinacion
Up&Select.
220 220 200 7%
<

RELE DESVIADO Para realizar el test de LCD, se debe presionar la tecla Down desde la

pantalla de inicio.

Para ajustar cualquier parametro presionar Select.
Para aceptar cualquier cambio presionar Select.

©o® 08 &

Para encender el motor.

RECOBRANDO
VALORES

Descripcion de Pantallas de Fallas:

* Sobre Voltaje / Bajo Voltaje (N° 1.6 y 1.7)

Valores de Voltaje durante Falla

167 169 168

Uuv 167V V12

0% Porcentaje (%) Desbalance Voltaje

Fases Involucradas en la Falla

Valor Extremo en la Falla
Tipo de Falla:
UV para Bajo Voltaje
OV para Sobrevoltaje

* Voltaje, Frecuencia y Calor (N° 1.8 al 1.13)
Valores de Voltaje durante Falla
221 267 264 11% Porcentaje (%) Desbalance Voltaje
VUB  11%

Descripcion de la Falla:
Fase Involucrada en la Falla
Porcentaje de Desbalance
Porcentaje de Calor

Valor Medido segun la Pantalla

Tipo de Falla:

VUB para Desbalance de Voltaje

FS para Frecuencia

VSP para PERDIDA DE FASE POR VOLTAJE
FASE INVERTIDA
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Historico de Fallas:

Tipo de Falla (Bajo Voltaje).

Numero de la Falla.

Valor registrado de la falla
(Valor minimo de voltaje).

Fases involucradas.

18 UV 200V V12
17 FS  68.0 Hz
Numero de la Falla.
Tipo de Falla Valor registrado de la falla.
(Variacién de Frecuencia).

GLOSARIO ABREVIATURAS
Sph  ARRANQUES POR HORA (Starts Per Hour) TEMP.  TEMPERATURA
3F TERCERA FALLA (Third Failure) COMP.  COMPENSACION
BR RELE DESVIADO T. TIEMPO
OT  SOBRE TEMPERATURA HRS HORAS
SM  ARRANQUE FORZADO
TEF  FALLA DE ENERGIA
FS FRECUENCIA
RL ROTOR BLOQUEADO
PF FACTOR DE POTENCIA
UC  BAJA CORRIENTE
OL  SOBRE CORRIENTE
VSP  PERDIDA DE FASE POR VOLTAJE
CSP  PERDIDA DE FASE POR CORRIENTE
PR FASE INVERTIDA
UV BAJO VOLTAJE
OV SOBRE VOLTAJE
CUB  DESBALANCE DE CORRIENTE
VUB  DESBALANCE DE VOLTAJE
TM  TEMPERATURA DEL MOTOR




11.2.1 Desmontaje de Superficie Plana (SIN CAJA CT's)
a) Destornille los 4 tornillos que fijan al SUBTIROWNIG GSPT a la

PELIGRO: Apague el interruptor de alimentacion (Breaker) Superficie Plana a través de los sujetadores insertables y luego saque el

ﬁ y desconecte todo el cableado del SUBTIRONIC GSPT SUBTIRONIGC GSPT de dicha superficie tal como se muestra en la figura.

SUBTIRCNIE GSPT INSTRUCCIONES DE DESMONTAJE

antes de proceder a desmontarlo. Hacer caso omiso puede
resultar en dafios a los equipos o personas.

11.1.1 Desmontaje Riel Simétrico DIN (SIN CAJA DE CT's)

a) Usando dos destornilladores planos, hale hacia abajo (2 mm aprox.) los
ganchos de retencién dispuestos al fondo inferior del SUBTIRONIC GSPT
tal como se muestra en la figura.

DIN Riel —> 11.2.2 Desmontaje de Superficie Plana (CON CAJA CT’s)

a) Destornille los 4 tornillos que fijan al conjunto SUBTIRONIC GSPT

= Caja de CT a la Superficie Plana a través de los sujetadores insertables y
luego saque el Conjunto SUBTIROWIG GSPT - Caja de CT de dicha
superficie tal como se muestra en la figura.

b) Mediante el destornillador desplace los ganchos de retencion a la
posicién 2, saque el SUBTIROWNIG GSPT del Riel Simétrico como se
ve en la figura:

11.1.2 Desmontaje Riel Simétrico DIN (CON CAJA DE CT's)

a) Usando dos destornilladores planos, hale hacia abajo (2 mm aprox.) los . i
ganchos de retencion dispuestos al fondo inferior de la Caja de CT's acoplada I'1.3.1 Desmontaje del Empotrado en Panel (FLUSH MOUNTING)

al SUBTIROLIC GSPT, tal como se muestra en la figura. a) Retire los Ganchos Sujetadores para Frontal. Para ello hale suavemente
en el punto indicado en la siguiente figura y deslice hacia atras la pieza.

Hale aqui el
Gancho Sujetador

b) Mediante los destornilladores en la posicién 2, saque el conjunto para Frontal

SUBTRONIG GSPT- Caja de CTs del DIN Riel como se ve en la figura.

b) Remueva el frontal insertable (Flush Mounting) y el SUBTIRONIC GSPT
tal como se muestra en la figura.

Frontal
Insertable

Recomendaciones para Desmontaje DIN Riel:
Hale suavemente y hacia abajo los Ganchos de Retencién unos 2 mm aprox.
Un movimiento brusco para sacar cada gancho podria desprenderlo.
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¥ SUBTRONIE GSPT ESPECIFICACIONES TECNICAS

A) Fuente de Poder Otros parédmetros que son medidos: Tolerancia
. — d.3 Rango de Frecuencia 45.0—~70.0 Hz 1%
al , yoltaje de Opgramon, U.e 200,208,220,230,240,400,420,440,460,480,  VAC d.4 | Factor Potencia Instantineo 0.00—>1.00 8%
a.2 |Limites de Operacidn de Y°“ale Ue 72—>672 VAC d.5 |Potencia Aparente Instantdnea kVA 0.0 999.9 kVA 4%
a3  Consumo Promedio, In 38 mA — d.6| Potencia Real Instantanea kW 0.0—>999.9 KW 4%
a4 Frecuencia Nominal, Fn 50/60 Hz — d.7 Consumo de Energia KWH 0—> 999999 kW/H 4%
a.5| Frecuencia de Oper_a,cion 424170Hz — d.8 |Horas de trabajo acumuladas del motor 0— 999999 H 1%
a.6 Modo de Operacion Continuo — d.9| Entrada de Temperatura 20°C— 200°C 1%
B) Condiciones Ambientales, Limites de Operacion e Instalacién E) Funciones y Algoritmos de Proteccion
b.1 | Normas, Requisitos para EUROPA |IEC61010-1, IEC60255-6, IEC60947-1|LVD & EMC e.1 | Bajo Voltaje (UV)@Imotor=0u OC | -20% —> 5% del voltaje nominal, | Ajustable
(Entrega de Fabrica= -10%)
b.2 | Normas, Requisitos para USA |UL (pendiente), NKCR, Dispositivos. Auxiliares|  y_508 . ) . .
b.3 Aprobacion Europea CE (pendiente), Dispositivos de Bajo Voltaje ||EG60947-1 e.2 | Sobre Voltaje (OV) @ Imator=0 u 0C +5%ET +20;/° gBL\{OW_lle 1"30’/7””2”’ Ajustable
b.4 Temperatura Ambiental (Operacion)| -5°C a55°C (23°Fa 131°F) | —— (Entrega de Fabrica= +10%)
b.5 TemperatzradAgbilenFal (‘I\\'ﬂm“e”aje) -10%Ca+ 7;;/0 SI‘:UF atse’r) | — e.3 \Umbral Histéresis de Voltaje +-3% del voltaje nominal VAC
bh.6 umedad Relativa Maxima o R.H. —
) . N Clase 1, Amplitud <0.035mm 6 1G IEC e.4 |Desbalance de Voltaje (VUB) 2% > 10% Ajustable
b.7| Resistencia a Vibraciones 10Hz < f < 150Hz G0255.21-1
L . 1P20, Proteccion contra objectos > 12.5mm e.5 |Pérdida de Fase de Voltaje (VSP)| IN VUB > 33%, OUT VUB < 28%
b.8 ’ ! . i . )
Proteccion a Objetos/agua ninguna proteccion contra agua IEC 60529 e.6 Frecuencia Nominal 50 6 60 Hz Ajustable
b.9| Nivel de Contaminacion Grado 3 IEC 60255-5 e.7 | Variacion de Frecuencia 2% >10% Ajustable
b.10|Categoria Proteccion Sobre Voltaje Categoria Ill, 4KV IEC 60255-5 e.8 Fa§e Invertida (PR) - Secuencia ABC Normal, Secuencia CBA Invertidd ~ ——
b.11| Voltaje de Aislamiento Nominal 500V IEC 60255-5 09 Temporizado a la Desconexion <1 seg o
b.12 Prueba de Impulso 5KV IEC 60255-5 ) por Fase Invertida (PR)
b.13 Prueba Dieléctrica 2.5 KV 50/60 Hz@1min UL-508 e.10 remporizado a la Desconexion 1530 s Aiustabl
b.14, Proteccion al Fuego de la Carcasa V-0 UL-94 " por otras Fallas de Voltaje (TD) 9 Justable
b15  Material de la Carcasa Polimeros: LEXAN, e e.11| Temporizado a la Conexion (TC) 0 ~ 600 seg Ajustable
' ABS, VYDYNE 1o Temporizado a la Desconexion - o
b.16]  Posiciones de Montaje Sin Restricciones — & por (TD) por VSP g
DIN Riel Simétrico DIIE\IC47:%18550 e13 Modo de Rearme Automético/Manual Solecaon
b.17 Tipos de Montaje o f » [T ;
" : SuEperﬂmte Ptl)a:na&;?rnlrI]IoMB/wtx 1/)2 Tipo NEMA (Segtin el Modelo de Corriente) | 050 100 180 —
mpotrable (Flush Mounting —
Tipo de Tornillo de Borneras Plano M2.5 — e.14 .Ajuste.Corriente Nominal | 15>50 | 30 >100 | 55>180 . A
b.18| Torque de Apretado de Borneras 5.2 Kg-cm (4.5 Ib-in) — e.15 Ajuste Nivel Sobrecarga (OL) 5% >50% Ajustable
Cableado de Borneras AWG 12-18, L=7-8mm (5/16) — e.15b| Temporizado conexion por 10 a 60 Minutos Ajustable
b.19| Cableado por agujeros Caja CT| & < 18 mm, méaximo AWG 0 — sobrecarga (0C)
b.20 Dimension GSPT 175 x 90 x 78.0 (LxAxH) mm e.16 Clase Térmica 10 —
b.21 Dimensién Caja CT 175 x 90 x 79.8 (LxAxH) mm 617 Ajuste Dindmico Modelo del | lase Tormica varia de 1->1/3 de a clse 10 EC 60255-8
b.22| Dimension GSPT+Caja CT 175 x 90 x 157.8 (LxAxH) mm Motor (C’ulrva Fria/ Curva palignte) seqiin el tiempo de encendido y nivel de carga del motor
b.23 Peso GSPT 463 (1.53) a/lb e.18] Tiempo Maximo entre curvas Fria/Caliente | 2 Horas (de 1a1/3 6 de 1/3 a 1) |IEC60255:8-1990
: . i Tiempo Desconexion de | Seqdn el nivel de Sobrecargay | IEEE Std.
b.24 Peso Caja CT 882 (1.94) g;:g €19 Fala por Sobrecarga ! de Clase 10 o £37.112-1996
025 Peso GSPT + Caja CT 1345 (2.95) g e.20) Umbral de Calor para Falla por Sobrecarga 100% —
- e.21|Deshalance de Corriente (CUB) CUB > 48% —
C) Caracteristicas de Control e.22|Pérdida de fase por Corriente (CSP) CUB > 60% —
o1 Capacidad de los Contactos A300 PILOT DUTY UL 508 Deteccion Rotor Blogueado Reajuste el
" | (para Circuitos de Control) 3A@240VAG, 1.5A@480VAC  |Seccion 139 e.23 Acelerado (LR) CONTINUO it
c.2 EXpeCtatiVa de Vida Eléctrica 100.000 Operaciones I e.24 Temporizado Desconexion por CSP 3 Seg
¢.3 | Expectativa de’Vida Mecénica 10.000.900 Operaciones — ¢.25| Temporizado Desconexién por CUB 4 Seg.
c.4 Categoria de Uso AC-15, Capacidad para cargas> 72 VA|ig¢ 60947-5-1 ¢.26! Tiempo de Enfriamiento Méquina Térmica 10 Minutos Adjustable
.27 Subcarga SI/NO —
. - e.28| Tipo Desconexion por Subcarga (UC) | Deteccion relativa a corriente Nominal Inom | Seg. Ajustable
D) Ajustes de Rango, Mediciones ©.29| Temporizado Desconexion por Subcarga (UC) 5600 Min. Ajustable
(Modelo de Voltaje) MV: Multivoltaje VAC e.30 Temporizaltdo Conexion por Subcarga (UC) 2 >500 Seleccion Usuario
VAC + 2% e.31| Deteccion de Tercera (3%) Falla SI/NO —
d.1 |Rango de Medicion de Voltaje, Um — i T
’ l ooee precision e.32 Desconexion peramanente 3 Fallas de Corriente en menos de 30 min. C3;E1E1E;§%%
(Modelo de Corriente) 050 100 180 A ) por Tercera (3°) Falla '
- ) A + 9% e.33|  Tiempo desconexion para 3 Seg
d.2 |Rango de Medicidn de Corriente, Im| 1.5>500 | 30-1000 | 551800 pr;agisién Rotor blogueado acelerado
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Caracteristicas Sensor Temperatura
e.34| Compensacion por temperatura SI/NO Seleccion
usuario
e.35| Ajuste Temperatura Inicial Ti 20—>150 °C Ajustable]
.36 Ajuste Temperatura Maxima Tm 50— 200 °C Ajustable]
e.37 Sensor (Tipo) Platino 100 Ohm, 3 Cables (PT100) R
Compatible con sensores de 2 y 4 cables
Proteccion adicional para bombas sumergibles
e.38| Temperatura de desconexion Valor Tm ajustado —_—
€.39|  Temperatura de conexion (Tm-Ti)/6+Ti R
e.40| Maximo numero de arranques SI/NO Seleccion
por hora usuario
e.41| Numero de arranques por hora | Maximo automético, hasta 12 segin HP;| NEMA MG10
Minimo seleccionable por usuario | AJUSTABLE
e.42| Tiempo minimo entre arranques 1210 Min. NEMA MG10
F) Comunicaciones y Funciones Especiales
U Ver Manual
f.1| Protocolo de Comunicacion|  MODBUS RTU @ 9600 8N1 Usuario
L Ver Manual
f2| Puerto de Comunicacion Puerto GIO PORT (*) Usuario

.3 Rango de Direcciones

1->127

Reporte de 80 ultimas fallas (Datos de | Ver Manual
Tipo Falla, Valor, Hora, Fechay Tiempo| Usuario
de Duracion)

Ajustes de voltaje, Ajustes de corrientes, | Ver Manual

f4 Historico de Fallas

f5| Retencion de parametros

configurados cuando control de temperatura, modo de rearme | Usuario
ocurrieron las fallas
f6| Bloqueo de Pardmetros | 0000 Libre, 0001 - 9999 Bloqueado SS'SEUC;:‘%”

(*) Se requiere GIO PLUG para la comunicacion a través de GIO Port.

El GIO PLUG se suministra por separado.

G) Compatibilidad Electromagnética para Ambiente Industrial
Severo, Estandares de Inmunidad y Emisiones

g.1 Descarga Electrostatica IEC 61000-4-2
g.2 Inmunidad a Ruido Eléctrico Radiado IEC 61000-4-3
0.3 Transientes Rapidas IEC 61000-4-4
0.4 Picos de Alta Energia IEC 61000-4-5
9.5 Perturbaciones Conducidas IEC 61000-4-6
0.6 Campos Magnéticos IEC 61000-4-8
07 Reducciones & Intgrrupmones IEC 61000-4-11
de Voltaje
0.8 Arménicos IEC 61000-4-13
9.9 Fluctuaciones de Voltaje IEC 61000-4-14
g.10 Desbalance Trifasico IEC 61000-4-27
g.11 Variaciones de Frecuencia IEC 61000-4-28

Tiempo de Disparo (seg)
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I carga/I nom *
(*) I nom= Valor de corriente calibrada por el usuario en el SUBTRONICG GSPT.

I nom es lo mismo que la corriente del motor con su maxima carga FLA tal como se muestra en los ajustes del producto.

( Numeros permitidos de arranques por hora

~N
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o
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\__ 250

Cuando el usuario selecciona el limite automatico de maximo numero de arranques horas, el GSP
predispone los siguientes valores, de acuerdo al motor instalado:

HP = Potencia nominal del motor instalado.
Sph = Cantidad maxima de arranques permitidos por hora

Esta funcion se provee de acuerdo a recomendaciones de estandar NEMA MG10

J

NOTA: Las especificaciones y descripciones mostradas en este documento estan sujetas a cambio sin previo aviso.
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